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Spectroscopie bas flux des LEDs

● Monochromateur 
Triax-180 modifié en 
spectrographe bas flux

● Senseur : caméra 
ZWO grand capteur, 
refroidie (Peltier)

● Concept testé avec des 
lampes HgAr et avec la 
tête de LEDs elle-
même.

● Confinements : matériel 
évacué (LLG)

● Défaut d’alignement 
(CCD → ZWO) ; 
Reprise de la pièce 
d’adaptation.



Reprise pièce d’adaptation caméra

● Défaut d’alignement (CCD → ZWO) ; 
Reprise de la pièce d’adaptation.

● À la meuleuse et à la lime. Un peu 
long…



Remontage sur le monochromateur Triax

● Remontage sur le Triax, ça passe.

● Remise en place du Triax sur son support 
de banc (repositionnement parfait).



Tests : problème d’alignement corrigé !



1ers Tests : problème d’alignement corrigé !



Montage support mobile tête de LED

● Nécessité d’un support 
mobile pour la (vieille) 
tête de LEDs StarDICE 
(5.5 kg)

● Construction d’un 
support motorisé pour 
présenter les LEDs une 
à une devant le 
monochromateur Triax-
180 modifié.

● Concept : cage 
d’ascenseur (avec 
contrepoids) sur 
plateforme mobile.

● Toutes les pièces 
nécessaires ont été 
livrées.



“Ascenseur” pour tête de LED StarDICE

● Nécessité d’un support 
mobile pour la (vieille) 
tête de LEDs StarDICE 
(5.5 kg)

● Construction d’un 
support motorisé pour 
présenter les LEDs une 
à une devant le 
monochromateur Triax-
180 modifié.

● Concept : cage 
d’ascenseur (avec 
contrepoids) sur 
plateforme mobile.

● Montage quasi-achevé

● Tests en cours



“Ascenseur” pour tête de LED StarDICE

● Plateforme sur rails à 
mouvement horizontal 
supportant l’ « ascenseur » 
(course ~ 600 mm) 

● Structure mobile verticale fixée 
sur la plateforme (« ascenseur ») 
(course ~ 400 mm)

● Tête de LEDs 5.5 kg : 
contrepoids indispensables

● Moteurs pas à pas, entraînement 
par vis sans fin.

● Concept : cage d’ascenseur 
(avec contrepoids) sur 
plateforme mobile.

● Montage quasi-achevé : tests en 
cours (vidéos)



Fins de course et calibration en position



Fins de course et calibration en position



Etapes suivantes
● Finaliser l’étude de la caméra ZWO refroidie (déjà commencée, 

caméras identiques sur plusieurs bancs : intercalib., banc d’Edo, etc.) 

● Reprises de spectres HgAr : calibration en longueur d’onde (pixel et 
pas moteur) ; très probablement prise de spectres HgAr régulièrement 
pendant les acquisitions LEDs ensuite, pour quantifier les dérives.

● Fin de l’assemblage et tests de la monture de la tête de LED ; 
Intégration de l’électronique de contrôle (en cours).

● Calibration précise des mouvements sur les deux axes : 
indispensable pour amener les LEDs précisément sur l’axe optique 
d’entrée du monochromateur, flux trop faibles pour un ajustement 
manuel par visée. La lampe HgAr, fixée sur la plateforme à la même 
distance que les LEDs, servira de référence de position dans le plan XY.

● Prise de données automatisée avec les LEDs : spectres pour T 
entre 5-6°C et 25°C (jeu sur la température de la pièce).

● Analyse de ces données et extraction du modèle des spectres des 
LEDs versus T aux flux nominaux à l’OHP (avec Jérémy et Seb).
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