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Spectroscopie bas flux des LEDs

* Monochromateur
Triax-180 modifié en
spectrographe bas flux

e Senseur : caméra
ZWO grand capteur,
refroidie (Peltier)

e Concept teste avec des
lampes HQAr et avec la
téte de LEDs elle-
méeme.

* Confinements : matériel
évacueé (LLG)

» Défaut d’alignement
(CCD - ZWO) ;
Reprise de la piece
d’adaptation.




Reprise piece d’adaptation camera

« Défaut d’alignement (CCD - ZWO) ;
Reprise de la piece d’adaptation.

* A la meuleuse et & la lime. Un peu
long...

Large Synaptic Survey Telescope




Remontage sur le monochromateur Triax

=

 Remontage sur le Triax, ¢a passe.

 Remise en place du Triax sur son support
de banc (repositionnement parfait).




Tests : probleme d’alignement corrigeé !




1ers Tests : probleme d’alignement corrige !
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Montage support mobile téte de LED

* Nécessité d’'un support
mobile pour la (vieille)
téte de LEDs StarDICE
(5.5 kg)

e Construction d’'un
support motorisé pour
présenter les LEDs une
a une devant le
monochromateur Triax-
180 modifié.

* Concept : cage
d’ascenseur (avec
contrepoids) sur
plateforme mobile.

* Toutes les pieces
nécessaires ont éte
livrées.




“Ascenseur” pour tete de LED StarDICE

* Nécessité d’'un support
mobile pour la (vieille)
téte de LEDs StarDICE
(5.5 kg)

e Construction d’'un
support motorisé pour
présenter les LEDs une
a une devant le
monochromateur Triax-
180 modifié.

* Concept : cage
d’ascenseur (avec
contrepoids) sur
plateforme mobile.

 Montage achevé et
testé




“Ascenseur” pour tete de LED StarDICE

* Plateforme sur rails a
mouvement horizontal
supportant I' « ascenseur »
(course ~ 600 mm)

» Structure mobile verticale fixée
sur la plateforme (« ascenseur »)
(course ~ 400 mm)

 Téte de LEDs 5.5 kg :
contrepoids indispensables

* Moteurs pas a pas, entrainement
par vis sans fin.

e Concept : cage d’ascenseur
(avec contrepoids) sur
plateforme mobile.

 Montage achevé et testé
(vidéos)




Controle commande des moteurs XetY
P AN IR

LEMO
(vers
fins de
course)

TB6600 (2)
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Fins de course et calibration en position




Fins de course et calibration en position




Calibrateur en longueur d’onde : HgAr

¥
#
&

 Lampe HgAr (UVP PenRay)
monteée sur la plateforme
horizontale supportant | «
ascenseur a téte de LED »

 Permet d’intercaler des
calibrations entre les mesures
des LEDs (éventuelles variations
de la calibration du
monochromateur avec la
tempeérature)

e Sert aussi de référence
géométrique pour 'alignement
de I'optique (beaucoup plus
brillante que les LEDS)




Premiers spectres de LED (LED#14)
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Premiers spectres de LED (LED#14)

Triax+ZWO: DICE (low current) LED 14
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— Procedure d’extraction brutale
(soustraction d’'un dark, somme
partielle sur les colonnes)
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Premiers spectres de LED (LED#7)

Triax+ZWO0O: DICE (low current) LED 7

30000
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15000 -
Procédure d’extraction brutale
10000 - . -
(soustraction d’'un dark, somme
partielle sur les colonnes)
5000 4
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Etapes suivantes

* Finaliser I’étude de la caméra ZWO refroidie (déja commencee,
cameéras identiques sur plusieurs bancs : intercalib., banc d’Edo, etc.)

* Reprises de spectres HgAr : calibration en longueur d’onde (pixel et
pas moteur) ; tres probablement prise de spectres HgAr régulierement
pendant les acquisitions LEDs ensuite, pour quantifier les derives.

* Nettoyage et réorganisation du code pour tout piloter depuis un script
d’acquisition unique (tous les drivers sont préts).

* Prises de données automatisée : spectres de toutes les LEDs de
pour T entre 5-6°C et 25°C (jeu sur la température de la piece).

* Etude des systématiques ; notamment réponse en fonction de la
longueur d’'onde et de la position sur le capteur (faire lentement défiler
les raies HQAr ; lampe blanche calibrée ?).

* Analyse de ces données et extraction du modele des spectres des
LEDs versus T aux flux nominaux a 'OHP (avec Jéremy et Seb).
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